Comment un portail, une barriére ou une porte de garage peuvent-elles s’ouvrir sans

intervention de 'homme ?
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Connaissances N° Capacités a acquérir NT *
Acquisition signal : saisie, lecture
mg.gne.nque, optique, numerisation, Identifier les modes et dispositifs d’acquisition de si-
utilisation de capteurs. 5.2 . 1

- o . gnaux, de données.

Forme du signal : information analo-
gique, numérique.
Traitement du signal : algorithme, 55 Identifier les étapes d’'un programme de commande 1
organigramme, programme. ) représenté sous forme graphique.

. . . . Modifier la représentation du programme de commande
Traitement du signal : algorithme, 6 |a . snondre & besoi culi 2
organigramme, programme 5. un systerpe pour répondre a un besoin particulier et

’ ) valider le résultat obtenu.
Commande d’un objet technique et
logique combinatoire de base : ET, 5.7 | ldentifier une condition logique de commande. 2
OU, NON.
BO ou Référentiel : BO spécial n°6 du 28 Aot 2008
*NT : Niveau Taxonomique (1 : Information / 2 : Expression / 3 : Maitrise d’outils)
SITUATION DANS L’ANNEE : « /
PREREQUIS : Séquence 1
DUREE : «» 1 séance de 1 heure 30
SUPPORTS :
DOCUMENTS : « Dossier papier
AUDIO-VISUELS : /
AUTRES : « Magquettes Polydis didactisées (Voir liste page 2/2)
. Maquette de Trappe de poulailler
. Maquette de Portail coulissant
BIBLIOGRAPHIE : « /
LIENS : « /
Dossier papier
Travail en ilot Maquettes
Expérimenta- En possession d’'une maquette didacti- didactisées
1 p tion sée, identifier les composants (Programmeen 5.2 15 mn
o (capteurs/détecteurs, Automate, Action- mémoire auto-
neur) mate)
Travail en ilot
En possession d’'une maquette didacti- Dossier papier
Expérimenta- sée, identifier sur 'automate les en- pap 55
2 . . . Maquettes 30 mn
tion trées/ sorties . o 5.7
didactisées

Compléter les transitions d’un grafcet

(Appelées conditions dans l'activité)
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Dossier papier

En possession d’'une maquette didacti- Maquettes
3 Expérimenta- sée, relier 'automate a I'ordinateur, didactisées 5.5 30 mn
tion charger le programme dans 'automate  Ordinateur + 5.7
et visualiser les états des entrées/ Logiciel Zélio
sorties en mode supervision Soft
Travail en ilot Dossier papier
. , . . Maquettes
- En possession d’'une maquette didacti- . N 55
Expérimenta- . e didactisées
4 . sée, modifier le programme de telle . 5.6 15 mn
tion . T Ordinateur +
sorte a pouvoir utiliser la maquette, . " 5.7
. Logiciel Zélio
couvercle ouvert ou fermé Soft

Préparation Matériel / llot

Maquette didactisée
- Barriére

Maquette didactisée
- Portail a battant

Maquette didactisée
- Porte de garage

Maquette didactisée
- Trappe de poulailler

Maquette didactisée
- Portail coulissant

Zelio Soft 2

Cable
uUSB

Logiciel
Zélio Soft
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| Grafcet point de vue Systéme I

0
Bouton montée appuyé ET Barriére pas en Bouton descente appuyé ET Barriére pas en
—T- position haute ET Couvercle ouvert -~ position basse ET Couvercle ouvert
1 Monter la barriére 2 Descendre la barriére
_|_  Barriére en position haute OU Bouton montée pas appuyé OU Barriére en position basse OU Bouton descente pas appuyé
Bouton descente appuyé OU Couvercle fermé OU Bouton montée appuyé OU Couvercle fermé

| Grafcet point de vue Commande I

- m./fcm./c - d./fed./c

1 M+ 2 M-

4+ fcm+/m+d+c - fcd+/d+m+c




VA

montée

descente

fcd

fin de course descente

couvercle

Entrées Automate

m montée "

d descente 12
fcm fin de course montée 13
fcd fin de course descente 14

c couvercle IB
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Sorties Automate
M+ Rotation Moteur Montée Q1.Q2
M- Rotation Moteur Descente Q3.Q4




| Grafcet point de vue Automate I

|
0
A 4+ M1./13./IB 4+ 12./14./1B
1 Q1| Q2 2 ——a3 | a4
|
+ 13+/M+12+1IB 4+ 4+/12+11+ 1B
Entrées Automate
m montée 1
d descente 12
fcm fin de course montée 13
fcd fin de course descente 14
c couvercle IB
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| Grafcet point de vue Systéme I

0
Bouton ouverture appuyé ET Portail pas Bouton fermeture appuyé ET Portail pas com-
-T— complétement ouvert ET Couvercle fermé T plétement fermé ET Couvercle fermé
1 Ouvrir le portail 2 Fermer le portail
_| Portail complétement ouvert OU Bouton ouverture pas appuyé Portail complétement fermé OU Bouton fermeture pas ap-
OU Bouton fermeture appuyé OU Couvercle ouvert puyé OU Bouton ouverture appuyé OU Couvercle ouvert

| Grafcet point de vue Commande I

- o./fco.c L f./fcf.c

1 M+ ) M-

+ fco+/o+f+/c - fcf+/f+o+/c




N\

ouverture

couvercle

f

.
v
»

2

in de course ouverture

Entrées Automate
o ouverture "
fermeture 12
fco | fin de course ouverture 13
fcf fin de course fermeture 14
c couvercle IB

13
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Sorties Automate
M+ Rotation Moteur ouverture Q1.Q2
M- Rotation Moteur fermeture Q3.Q4




| Grafcet point de vue Automate I

|
0
‘ 4+~ 1M1./13.IB 4+ 12./14.1B
1 Q1| Q2 27 Q3 | Q4
|
4+ I3+/1+12+/IB 4+ 4+/12+11+]/IB
Entrées Automate
o) ouverture 1
fermeture 12
fco fin de course ouverture 13
fcf fin de course fermeture 14
c couvercle IB




| Galerie Photos I
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| Grafcet point de vue Systéme I

0
Bouton ouverture appuyé ET Portail pas Bouton fermeture appuyé ET Portail pas com-
-T— complétement ouvert ET Couvercle fermé T plétement fermé ET Couvercle fermé
1 Ouvrir le portail 2 Fermer le portail
_| Portail complétement ouvert OU Bouton ouverture pas appuyé Portail complétement fermé OU Bouton fermeture pas ap-
OU Bouton fermeture appuyé OU Couvercle ouvert puyé OU Bouton ouverture appuyé OU Couvercle ouvert

| Grafcet point de vue Commande I

- o./fco.c L f./fcf.c

1 M+ ) M-

+ fco+/o+f+/c - fcf+/f+o+/c




Ouverture

R

i

fermeture

\ 4 Fermeture

Tk

fin de course fermeture

couvercle

Entrées Automate
o ouverture "
fermeture 12
fco | fin de course ouverture 13
fcf fin de course fermeture 14
c couvercle IB




00 00000000

(@) (&
<1 =
(68 4(0)

00 OO0 OO 0O

Sorties Automate
M+ Rotation Moteur ouverture Q1.Q2
M- Rotation Moteur fermeture Q3.Q4




| Grafcet point de vue Automate I

|
0
‘ 4+~ 1M1./13.IB 4+ 12./14.1B
1 Q1| Q2 27 Q3 | Q4
|
4+ I3+/1+12+/IB 4+ 4+/12+11+]/IB
Entrées Automate
o) ouverture 1
fermeture 12
fco fin de course ouverture 13
fcf fin de course fermeture 14
c couvercle IB




| Galerie Photos I
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| Grafcet point de vue Systéme I

0
Bouton ouverture appuyé ET Porte de garage pas Bouton fermeture appuyé ET Porte de garage pas
—- complétement ouverte ET Couvercle fermé — complétement fermée ET Couvercle fermé
1 Ouvrir la porte de garage ) Fermer la porte de garage
Porte de garage complétement ouverte OU Bouton ouverture Porte de garage completement fermée OU Bouton fermeture
—— pas appuyé OU Bouton fermeture appuyé OU Couvercle ou- pas appuyé OU Bouton ouverture appuyé OU Couvercle ou-
vert vert

| Grafcet point de vue Commande I

- o./fco.c L f./fcf.c

1 M+ ) M-

+ fco+/o+f+/c - fcf+/f+o+/c




/N

ouverture

fco fin de course ouverture

fcf

fin de course fermeture

couvercle

Entrées Automate
o ouverture "
fermeture 12
fco | fin de course ouverture 13
fcf fin de course fermeture 14
c couvercle IB
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Sorties Automate
M+ Rotation Moteur ouverture Q1.Q2
M- Rotation Moteur fermeture Q3.Q4




| Grafcet point de vue Automate I

|
0
‘ 4+~ 1M1./13.IB 4+ 12./14.1B
1 Q1| Q2 27 Q3 | Q4
|
4+ I3+/1+12+/IB 4+ 4+/12+11+]/IB
Entrées Automate
o) ouverture 1
fermeture 12
fco fin de course ouverture 13
fcf fin de course fermeture 14
c couvercle IB
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Grafcet point de vue Systéme

gjsoulwng NO

HaANO 8[219AN0D NO

9Andde ainjawusy uoinog NO
9Andde ainuaAno uoynog NO
aowus} Juswa)e|dwod addel

gjisoulwn| 8p sed NO
1BANO 8]0J8AN0D NO
a/Andde ainjausy uonog NO
a/Andde ainuaano uoynog NO
auaANo Juawale|dwod addel |

2UU01}03]9s anbijewoine apoN NO
HOANO 8[219AN0D NO

9/Andde ainuaano uonog NO
a/Andde sed ainjawis) uoinog NO
aowla} Juswale|dwod addel|

2UUO1}09]9S anbijewoine apoN NO
HOANO 8[019AN0D NO

9/Andde ainjauuis) uonog NO
9Andde sed ainuaano uoynog NO
8uaANO Juswale|dwod addel |

addeu; e| Jowia4

addeuy e] JUANQ 1

addeu; e| Jowia4

addeuy e| JIANQO

djisoulwn| sp sed 13

W8} 8|048AN0Y 13

aows) Juswas)g|dwoo sed addel] 13
aAndde ojne apopy

ysoulwnT 13

B} 8]9J9AN0Y 13

al1aAN0 awe)g|dwoo sed addel] 13
aAndde ojne apopy

oWlI8) 8j049AN0Y 13
aawusy Juswale|dwoo sed addes] 13
a/Andde ainjawa) uoynog

W8} 8|948AN0Y 13
auaANno jJuswale|dwod sed addes] 13
aAndde ainuaAno uojnog




| Grafcet point de vue Commande I

+ (o+f).c lo.lf.c

- 0. /fco - f. /fcf - /fco .l - [fcf .

3 M+ 4 M- 5 M+ 6 M-

- fco+/o+f+/c + fcf+/f+o0+/c 4 fco+o+f+/c+/l L fcf+o+f+/c+]|




/\ c couvercle IB

o ouverture 1
|
Auto
f fermeture 12

\ 4

fco fin de course ouverture

TWILIGHT SWITCH 12v= M1 22

GERMANY + = {F ,—o #12-016
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luminosité IC

| | L B ®

fcf fin de course fermeture

Entrées Automate
o ouverture "
fermeture 12
fco | fin de course ouverture 13
fcf | fin de course fermeture 14
c couvercle IB
| luminosité IC
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Sorties Automate
M+ Rotation Moteur ouverture Q1.Q2
M- Rotation Moteur fermeture Q3.Q4




| Grafcet point de vue Automate I

4 13+/1M1.12+12+/IB

4 1+/MN2+11+/IB _

- 13+ 11+ 12+ /IB+/IC

0
1 mM+12).1B 4 m.2.1B
1 2
1 1.3 1 12.n4 4 n3.1c+n 1 n4.nc+12
3 Hat|aQ2 4 Ha3|a4 5 at1|la2 ¢ Ha3|a4

L 14+11+12+/IB+IC

Entrées Automate
o ouverture "
fermeture 12
fco | fin de course ouverture 13
fcf | fin de course fermeture 14
c couvercle IB
| luminosité IC




| Galerie Photos I




